PROJE TURU



PROJE ALANI

STEAM



OZET

Ogrenciler hayatlan boyunca kepce, ving ,kamyon ve
benzeri makinelerin calismalarini gormektedir. Bu tarz
makineler neredeyse kendilerinden daha agrr
kuvvetleri uygulayabiliyor olmalar onlar icin sasirfic bir
durum olmaktadir.Biz bu projede bu tarz araclarnn
guclU hareket manevralarnni nasil yaptiklarni daha
basit bir sekilde inceleyecegiz



YONTEM

Basit ving yada kepce modeli yaparak bu araclarda
agir hareketlerin nasil yapildigini gorecegiz. Yaptigimiz
bu tasarmla daha az kuvvet uygulayarak devasa
makinelerin nasil hareket edebilecegini gorebilecegiz.
Tahtalar yardimiyla kuracagimiz bir ving yada kepce
iskeletine monte edecegimiz sinrngalar ve sinngalar
arasina baglanmis hava gecirmesiz ince borular
yardimiyla basit bir model olusturacagiz. Daha sonra
icine su dolduracagimiz bu duzenekte bir sirngaya
uyguladigimiz kuvvetin diger sirngayi hareket
ettirmesini saglayacagiz ve sonucg itibariyle makine
iskeletimiz de hareket edecek



BEKLENEN SONUCLAR

Sonuc olarak tasarimiz calistiginda égrenciler arfik
cevrelerinde gordukleri devasa makinelerin nasil
calistiklan konusunda ciddi bir bilgiye sahip olacaklar.
BUTUN bunlar bittiginde bu hidrolik sistemlerin
cevremizde gordigumuz bircok makinede oldugunu
da arastirmalanmiza dahil edecegiz. Ving, kepce,
kamyon, hidrolik fren ve bir cok aracta bu hidrolik
sitemlerin oldugu sonuclarmiza eklenecek. Neticede
ogrenciler karmasik gibi gorunen bu makinelerin
aslinda o kadar karmasik olmadigini kendi gozlemleri
ve deneyleriyle gdérecek ve anlatacaklar.
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GOREVLI OGRENCILER

Zehra Asya YUzUkcU, SUeda DINLER



SUREC

Hidrolik mantigini enjektorlerle anlatan projemizde
hareketli makineleri tasarlamaya calistik.

ls makinalar ve bir cok makinada kullanilan hidrolik
sistemle sivi basincini kullanarak az enerjiyle buyuk guc
gerektiren kepce tasarladik.

Hareketi enjektdr kollarn ile verdik. Renklerle boru takibi
yapabiliyoruz . Hareketli kisimlan gozlemdik.



SONUC

Dinamik tasarim &gesi olan hareketli kollann hidrolik
sistemlerin aciklamasini yaptik. Ogrencilerimizlie hidrolik
tasarmi yaptik. Sivi basincini kontrol ederek guc elde
ettik. Tasanmda degiskenleri renklerle ayirt ettik. Temel
hareketli kol mantigini acikladik. Hareketli kollarnn
kullanilabilecegi yeni makine veya roboftlarda
kullanabilecegimiz bir mantik olusturduk.

Az gUcle bUyuk bir yapiyr harekete gecirmeyi
basardik.

Proje devaminda roboftik kol fasarrminda gelistirmeler
yapmayl hedefledik.



